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Guvenli

ALWAYS EASIER
THAN BEFORE

Hafif
G Uven | | , ku “a nimi kOlay, esnek ve Diinyanin en hafif ve esnek igbirlikgi
robotu, daha az agirliga ve daha fazla
verimli igbirlik¢i robot yiike sahiptir. 6kg'lik robotu érnek alin:

robotun kendisi 16.5kg agirhigindadir,
ancak 6kg'a kadar yuk tasiyabilir

Kullanimi Kolay

Elle kolayca kaldirilabilir, taginmasi,
takilmasi ve sokulmesi kolaydir, 220V ve
dogrudan 48V ile galistinlabilir

Verimli

2,8 m/s'ye varan en yuksek diz hat hizi,
yiksek calisma verimliligi, purizsiuz
yoringe ve tutarli hareket

Akilli

Elite Vision sistemiyle eglestirilen robot,
yalnizca gliizel goérinmekle kalmaz, ayni
zamanda akilldir.

lyi géranimli

Guzel gérindmlu bir igbirlikgi robot, zarif
endustriyel tasarim, gizli vida tasarimi,
basit ve aerodinamik bir sekil sunar




Intelligence Deduction,
Infinite Motion

6 eksen igbirlik¢i robot EC63

Hafif ylklerle otomatiklestirilmis gorevleri yerine getirebilme

® 624 mm'ye kadar etkili galisma yarigapi

® ELITE'in isbirlikgi robot trlin grubu arasinda en kiiglik yer kaplayan Griin
® Kicguk alanlarda kuruluma uyarlanabilir ve yuksek hassasiyetli gorevleri

tamamlamak igin insanlarla isbirligi yapabilir

/ Uygun endiistriler
3C elektronigi, yeni tiiketim/ yeni perakende, hassas

isleme, yiiksek 6grenim

/ Uygun uygulamalar
Hafif malzemelerin alinmasi ve yerlestirilmesi, test
edilmesi, kiigiik torkla sikilmasi, AGV kompozit

uygulamalarinin montaji ve dagitimi

Yiik 3kg

Calisma yaricapi 624 mm

Tekrar konumlandirma dogrulugu * 0,03 mm
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Yik 6kg
Calisma yaricapi 914mm

Tekrar konumlandirma dogrulugu * 0.03mm
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6 eksen igbirlik¢i robot EC66

Cogu enduUstrinin ihtiyacini karsilayabilir ve ¢esitli istasyonlarin
otomasyonunu gergeklestirebilir

914 mm'ye kadar etkili calisma yaricapi

Kontrol, servo, kodlayici, makine, yapi ve endustriyel tasarimin

kapsamli entegrasyonunun tezahari

/ Uygun endiistriler
3C elektronik, yeni tiiketici, metal isleme, ev aletleri,

mobilya, otomobil pargalari, gida kimyasallari

/ Uygun uygulamalar My
Alma ve yerlestirme, makine yukleme ve bosaltma, vidal
kilitleme, iiriin siniflandirma, konveyor takip paletleme,

malzeme kaldirma (taglama ve gapaklarin giderilmesi) s Th



Intelligence Deduction,
Infinite Motion
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6 eksen igbirlik¢i robot EC612

Agdir yuklerle otomatiklestirme goérevlerini tamamlayabilme
1304 mm'ye kadar etkili calisma yarigapi
Alti eksenli seriler arasinda en uzun kol uzunluguna ve en agir yuke sahiptir

Cok cesitli ve agir yik calisma senaryolarini saglayabilir

/ Uygun endustriler

Metal isleme, lojistik paketleme, otomobil parcgalari, gida l
kimyasallar

/ Uygun uygulamalar
Takim tezgahlarinin yiiklenmesi ve bosaltiimasi, yliksek torklu Yuk 12kg

sikma, agir yik malzemelerinin toplanmasi ve yerlestirilmesi,

Calisma yaricapi 1304mm

yikim, paletleme, malzeme kaldirma (taglama, capak alma)
Tekrar konumlandirma dogrulugu * 0.03mm



https://otes.com.tr/

EC612/EC612M

EC63/EC63M EC66/EC66M

net agirlik

yukleme agirhgi

run ozellik ve parametreleri

serbestlik derecesi 6

914mm

1304mm

calisma
yarigapi
eklem mesafesi

+/-360° +/-360°

maksimum ug hizi 2.8mls 3.2m/s

tekrar konumlandirma
dogrulugu +/-0.03mm +/-0.03mm +/-0.03mm

10 2x DI, 2xDO, 1x24V, 1xAl 1xAO, 1x RS485

Robotik
kol

kol gli¢ kaynagi 48V 48V 48V

kablo uzunlugu 5.5m 5.5m 5.5m

yukleme metodu Her aci Her aci Her aci

ISO sertifikasi

EN ISO 10218-1:2011 EN ISO 10218-1:2011 EN ISO 10218-1:2011

normal galisma kosullari

P normal galisma kosullari
gug tiketimi altinda yaklasik 150W

altinda yaklasik 250W

normal ¢alisma kosullari
altinda yaklagik 500W

malzeme aliminyum alagim aliminyum alagim aliminyum alagim

calisma ortami _£0° _E0° _EQ°
sicakhig 0-50°C 0-50°C 0-50°C

calisma ortami

EC612 _' nemi

1304mm . glivenlik seviyesi
12kg

5% ~95% (yogusmasiz) 5% ~95% (yogusmasiz) 5%~95% (yogusmasiz)

IP54 1P54 P54

16 x DI, 16 x DQ 2 x Al, 4 x AO. Ethernet TCP/IP, UDP, ModbusTCP. RS485/RS232,

iletisim aray(izi ModbusRTU. Profinet (opsiyonel) , EthernetlP (opsiyonel) , CCLink (opsiyonel)

kontrol boyutlari 478*380*120 mm 478*380*120 mm 478*380*138 mm

IP20 1P20 1P20

glvenlik seviyesi
Kontrol

agirhk 15Kg 15Kg 17Kg

kontrol elektrigi 220/110VAC(M:19-72VDC) 220/110VAC(M:19-72VDC) 220/110VAC(M:19-72VDC)

calisma ortami _EQ° _EQ° _EQ°
sicaklig 0-50°C 0-50°C 0-50°C
galisma ortami

el 5% ~ 95%(yogusmasiz) 5% ~95%(yogusmasiz) 5% ~95%(yogusmasiz)

IP65 IP65 IP65

glvenlik seviyesi grade

galisma ortami

sicakligi 0-50°C 0-50°C 0-50°C
gal|$:1n:1moirtam| 5% ~ 95%(non-condensing) 5% ~ 95% (non-condensing) 5% ~ 95% (non-condensing)
Ogretme
agirhik 1.8Kg 1.8Kg 1.8Kg

ekrani

1280 x 800 1280 x 800 1280 x 800

¢ozunurlik

boyut 290 x 225 x118 290 x 225 x118 290 x 225 x118

devre uzunlugu 5.5m 5.5m 5.5m

* M versiyonu, 48V/ 24V DC gi¢ kaynag! igindir.
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Cesitli endustrilerde igbirlikgi

robotlarin uygulanmasi

@ 3C Elektronik Endustrisi Uygulamasi

3C endiistrisi, Bilgisayar, lletisim ve Tiiketici Elektronigi igin ortak bir terimdir.

Son zamanlarda endustrinin Gretimi kademeli olarak buylik 6lgekli, toplu standart Giriin Gretiminden, esnek, 6zellestirilmis kiiclk partili
Uretime kaymistir. Birgok fabrika kisa strede tek tip triin Uretir ve daha sonra baska urunler Gretmeye geger. Bunun gibi oldukga
esnek bir Giretim yéntemi, sadece personele degil, otomasyon ekipmanlarina da yeni gereksinimler getirir. Ornek olarak denetim
istasyonunu ele alan bazi musteriler, Gretim hatlarinin birkag saatte bir degistiriimesini talep etmektedir. Yikleme ve bosaltma igin
kullanilan geleneksel mekanik platform bu gereksinimi karsilayamaz. Sonug olarak bu uygulamalar igin yiksek uyumluluk ve hizl

anahtarlama yeteneklerine sahip ¢coziimler liretmemiz gerekiyor.

Programin fiili galismasi sirasinda, robot tarafindan yapilan

basit bir "yikleme ve bosaltma" eylemi, kullanicilarin
ihtiyaclarini karsilamaya yaklagsmiyor. Robotun ayrica
asagidaki zorluklar da ¢6zebilmesi gerekir:

1. Kiguk alan ve degisim kabiliyeti olan galisma
platformlarina uyum saglayin

2. Uretim hatlari arasinda gegis yaparken programlari
hizla kurun

3. Uretim giivenligini garanti edin

Bir igbirlikgi robotun 6zellikleri, tiriintin yukaridaki sorunlu noktalari

¢6zmesine olanak tanir: kompakt yapi, glvenlik gitine gerek yok, AGV
arabasi, kilavuz ray veya kaldirma kolonu ile eslestirilmis maksimum ﬁ

alan verimliligi ve daha buyuk genisletilebilir bir calisma alani. Robotik

surlikle ve birak programlama, yol planlamay! basitlestirir ve robot kol Seg ve yerlestir Montaj Sikma
gbvdesi modiiler bir programi entegre eder. Bu nedenle, operatérin
yalnizca programi diizenlemeyi siiriikleyip 6gretmesi gerekir. Uretim
hatti degistirildiginde, kullanici programi dogrudan ¢ikarabilir ve
robota ¢alistirma talimatlari verebilir, bu da degistirme ve hata

ayliklama igin harcanan zamani buyik 6lglide azaltir.

Ayrica, isbirlikgi robotun giivenlik durdurma islevi ve kapsamli

Dagitim Kaynak
gulvenlik arayuzu, cevredeki glivenlik sensorlerine kolayca uyum 9 /

saglayarak robot kolunun hareket halindeyken guvenlikle galismasina

olanak tanir.
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@ Otomotiv Endustrisi Uygulamasi

Uretimin gelisimi, insan-robot isbirlikgi robotlara olan talebi yaratti. imalatin ic ve dis ortamlari degisirken, Uretim kosullari ve
modelleri agisindan biyik dénugimler yaganmigstir. Fiyat baskisi, tretim hatti yénetiminin zorluklari, esneklik ve gecis, artan kiresel
rekabet, isglct kithdi, artan Uretkenlik talebi ve Urin kalitesi gereksinimleri, bircok sirketin Uretim hatti ylUkseltmeleri ve yapisal

donlsumleri icin kisitlamalar haline geldi. Bu faktorler ayrica isletmelerin endistrideki ve pazardaki degisikliklere uyum saglamalari

icin daha ylksek gereksinimler belirlemistir.

| -
Makine ylkleme ve Yapistirma :
bosaltma = /
3
j 2
P
|
u Ve

Katma degeri yuksek, otomasyon dlizeyi yiksek bir sektor olan otomobil sektord, isbirlikci robot sirketlerinin goris alanina gok uzun

inceleme Paletleme

zaman énce girdi. Uriinlerin hafif yiik ve yiiksek esneklik dzelliklerini bir araya getiren otomobil parcalari sektéri, bu isletmeler icin
en uygun giris noktasi haline geldi. Son yillarda, buylk isbirlik¢i robot ureticileri, istisnasiz olarak, bu dikey endustriyi temel
yetistirme yonl olarak aldilar. Uzun bir siredir, otomotiv endustrisi, kati standartlar ve kapsaml sistemlerin yani sira verimlilik ve
standardizasyona verdigi énemle taninmaktadir. Isbirlik¢i robotlarin giivenligi, kullanicilara tam olarak "giivenli" ve "verimli" bir
¢6zim sunarak, insanlarin ve robotlarin bir arada var olmasina ve isbirligi yapmasina olanak tanir. Otomotiv endustrisindeki

kullanicilar, verimliligi artirirken operatorlerin gtivenligini saglama konusunda ¢ok endiselidir.

Elite 3kg, 6kg, 12kg isbirlik¢i robotlar, motor sikma, araba koltugu sikma, rediktor yapistirma, cam
yapistirma, far kaynagi, gosterge paneli ve PCB karti algilama ylkleme ve bosaltma, volan dahil olmak
Uizere otomotiv parcalari ve otomotiv elektroniginin otomasyon senaryolarinda kullanilabilir. toplama ve

montaj, paletleme, takim tezgahi yukleme ve bosaltma vb.



Cesitli endustrilerde igbirlikgi

robotlarin uygulanmasi

@Yeni tiketim ve yeni perakende uygulamalari

Yeni tiketim ve yeni perakende dalgasi altinda insansiz slUpermarketler, otomatlar, yliz tanima ve sensorsiz
6deme gibi kavramlar ortaya ¢ikti. Tum bu egilimler, cihazlar ve yazilimlar tarafindan yapilan "yakin sahne" insan-
bilgisayar etkilesimi yoluyla gergeklestiriimektedir. Tim endustrinin hizli blyumesiyle birlikte, "yeni perakende"
endustrisindeki geligtiriciler ve Ureticiler ve uretime ydnelik ekipman ureticileri, devasa pazar potansiyelini ve
benzersiz talebi fark ettiler.

Kahve

Bebek Bakimi

Sutld gay

Sef

Bakkal

Restoran

ELITE ve musterileri, “robotlarin insanhiga hizmet
etmesine izin vermek” ve robotlarin daha fazla
ticari senaryoya girmesini tesvik etmek icin birlikte
calisir. ELITE, 2017'den beri otomatik kahve
istasyonlari, dondurma istasyonlari, sutli cay
istasyonlari ve insansiz restoranlarin
gelistiriimesine  katilmistir.  "Katilimsiz" veya
"insan-makine isbirligi" senaryosu olsun, isbirlikci
robotlar, geleneksel endustriyel robotlardan c¢ok
daha basit olan programlama ve gorsel
gorundrlik sayesinde vyeni tiketim ve yeni
perakende sektorleri igin ideal bir ara¢ haline
geldi. Kompakt yapisi ve kiglk alan isgali. Yakin
gelecekte, endustriyel senaryolarin yani sira
cesiti  senstrler ve  mobil  platformlarin
birlestiriimesinden sonra isbirlikgi robotlarin
giderek insanlarin glinlik hayatina girecegine ve
tuketicilere cesitli yeni deneyimler getirecegine
inaniyoruz.
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@ Lojistik ambalaj endustrisinin uygulanmasi

isbirlikci robotlarin kullaniimasi, paketleme ve istifleme islemlerini basitlestirerek siireci daha basit, daha hizli ve
daha verimli hale getirebilir. isbirlikgi robotlarin eklenmesi, calisanlar kiilfetli ve tekrarlayan bilkkme ve tasima
hareketlerinden kurtarir ve 7x24 saatlik calisma siiresi sistem verimliligini artirir. Ucretsiz slriici 6gretimi ve
ogretim kolyesinin etkilesimli programlamasi, kullanicilarin kiglik partiler ve c¢oklu cesitlerle kolayca basa
citkmasina olanak tanir. Geleneksel endustriyel robotlarla karsilastirildiginda, isbirlikgi robotlarin programlama
zorlugu da azaltiimistir. Bu nedenle, farkli ambalaj kutulari ile ugrasirken uygulama hata ayiklama suresi
kisaltilabilir ve bdylece gegis sirasinda normal uretim sureclerinin aksamasi da azaltilabilir. 3kg, 6kg, 12kg yuk ve
kol uzunlugu arahgi, kiglk parcalardan biylk kutulara kadar siralama, paketleme, istifleme ve sdkme
gereksinimlerini karsilayabilir. AGV, hareketli raylar veya kaldirma kolonlari ile birlikte robotun hareket arahgi
genigletilebilir ve gesitli paketleme otomasyonu gereksinimlerini karsilayabilir.

XXX

Paletleme Metal parcga Kaynak Siralama

@ Metal igleme endustrisi uygulamalari

Kaynak, makine ylkleme/bosaltma veya dizensiz metal
parca taslama olsun, igbirlikgi robotlar metal isleme
endustrisinin farkli senaryolarinda kullanighdir. Siregler,
malzemeler ve 06zel urlnler degisebilse de, isbirlikgi
robotlarin ortak ozellikleri fabrikalarin verimliligi artirmasina
yardimci  olabilir.  Hassasiyet——Isbirlikgi  bir  robotun
hassasiyeti + -0,03 mm'ye ulasabilir, bdylece cesitli isleme

sureglerinin  konumlandirma hassasiyeti gereksinimlerini

kolayca kargilayabilir.

Hizh dagitim: Hafif bir isbirlikgi robotun dagitimi esnektir ve kurulum konumu gereksinimleri yiiksek degildir. Onden kurulum,
ters kurulum ve yandan kurulum gibi gesitli kurulum modlari i¢in uygundur. Sonug olarak, mevcut Uretim hattini yeniden
yapilandirmak basit ve kolaydir. Kompakt robotun ¢alisma alaninin bir giivenlik giti ile donatilmasina gerek yoktur. Bu nedenle
robotik kolun kuguk alan isgaline ek olarak, robotun galisma alaninin glivenlik alanindan izole edilmesine gerek yoktur. Sistem
risk degerlendirmesinden gegildiginde, insanlar ve robotlar arasinda bir ortak ¢alisma alani saglanabilir.

Kolay programlama: Ogretim kolyesinin etkilesimli programlama yéntemi, miihendisin robot yériingesini diizenlerken daha

verimli olmasini saglar, boylece proje entegrasyonunu ve hata ayiklama déngisun kisaltir.



Surec uygulamasi

Sec ve yerlestir

Uriin alma ve yerlestirme, makine yiikleme ve bosaltma

PCB karti veya elektronik bilesen denetimi (bir tir yukleme ve
bosaltma)

Robotik kol, nesne ylzey denetimi igin géris kamerasi tasir
Tasinan urunler igin bir GV

Rastgele siralama icin 2D veya 3D kamera

isbirlikgi robotlar igin pargalari toplama ve yerlestirme, toplam uygulamanin %60'indan fazlasini olusturan
en yaygin uygulamadir. Bir¢cok fabrika icin, makineyi yikleme ve bosaltma sireci ve ¢calisma adalarini
baglama sireci, cok sayida al ve yerlestir eylemini icerir ve bu eylem, insan tarafindan manuel olarak
yapildiginda kuskusuz gok diisiik katma degere sahiptir.

isbirlikgi robotlar, farkli malzemeler icin al ve yerlestir otomasyonu saglayabilir. Kiiclik ve hafiftirler ve
atolyenin farkli istasyonlarina kolayca taginabilir ve yerlestirilebilirler. Programlamalari kolaydir ve
kullanicilar programlari yeniden kullanmak UGzere kaydedebilir. Bu nedenle, farkli 6zellik ve sekillerdeki
malzemeler igin, isbirlikci robot, Griin degistirmenin neden oldugu ariza suresi kaybini en aza indirmek icin
hareket yériingesini 6grettikten ve planladiktan sonra hizla kullanima alinabilir.

Montaj

® USD ve kardinal plaka bellegini takin

® PCB karti ekleme sekilli pargalar

® 3C elektronik endustrisi kiigiik torklu vida sikma (6r.

tablet PC, yonlendirici)
® Otomobil pargalari endistrisi yiiksek torklu vida

sikma (6r, 1siklar, araba koltuklarr)

Bircok senaryoda bir insan olmasi gerekir, cinku insanlar yalnizca esnek degil, ayni zamanda karmasik
sorunlari da ¢dzebilir. Ornegin, montaj uygulamalari, operatérlerin diriin tretim siireci sirasinda bir dizi
karmasik ve hassas eylemi gerceklestirmesini gerektirir ve insan eliyle kolayca tamamlanabilen bu
gorevlerin geleneksel endistriyel robotlara devredilmesi, uygulamalari oldukca zorlastirabilir.

isbirlikci robotlarin tasariminin arkasindaki orijinal fikir, insan eliyle yapilabilecek emegi mekanize
ekipmanlarla degistirmektir. Bu nedenle, makinelerin kararliligi ve tekrarlanabilirligi ile insan giicinin
esnekligi tam olarak dikkate alinmaktadir. ELITE isbirlik¢i robotlar, gogu manuel montaj istasyonunun vurus
ve dogruluk gereksinimlerini kargilayabilen +/- 0,03 mm hassasiyete ve maksimum 3,2 m / s dogrusal hiza
sahiptir. Agik ve cesitli araylzler, cesitli ug efektorleri ve sensorleri (goris kamerasi, kuvvet kontrol
sensoru, sikistirma cenesi, vida sikma tabancasi, kaynak tabancasi vb. dahil) ile eslestirmek i¢in uygundur.
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Malzeme Uzaklagstirma

Banyo Urunleri plastik parcalar
Metal pargalarin zimparalanmasi
Metal pargalarin parlatiimasi

Parlatma mobilya ve ev aletleri

Plastik kapilar, capak alma, metal zimparalama veya ahsap cilalama olsun, bir¢cok fabrika hala manuel
islemleri kullaniyor. EndUstri ¢alisanlari i¢cin bu malzeme kaldirma islemlerinin cogu toz, kalinti ve guralti
Uretir ve bu tur kirli ortamlarda uzun sire galismak sagliklari icin bayuk bir tehdit olusturur. Girisimler igin,
bu pozisyonlar sadece ylksek devir hizina sahip olmakla kalmaz, ayni zamanda insanlar tarafindan

isletilen Grlnlerin tutarhhidi da ideal degildir.

Entegre kuvvet sensdrlerine sahip isbirlik¢i robotlar, kavisli ve plrizli yizeylerde bile tutarli taglama ve
cilalama sonugclari saglar. Robotik kol, nesnenin yizeyinin sekline gére konumu otomatik olarak
ayarlayabilir ve uygun gugcle ince malzeme kaldirma gorevlerini gerceklestirebilir. Elite igbirlik¢i robotun
o0gretim kolyesinin etkilesimli programlama modu basit ve gorseldir. Robotun ana yoriingesi, 6gretme islevi

siuruklenerek kalibre edilebilir, boylece sistem entegratérlerinin proje dongusini kisaltmasina yardimci olur.

Hareketli

llaglarin gérsel olarak siniflandiriimasi
Yiyecek paketleme
Kutu paletleme

Ambalaj kutusunun sékilmesi

ELITE isbirlikgi robotlar cogu paketleme ve istifleme uygulamasinda kullanilabilir. isbirlikgi robotun kurulum
alani kigUktlir, programlama ve galistirma hareketi hizli bir sekilde degistirilebilir ve ayni anda birgok farkl
cihazla kullanilabilir. Robot i¢in programi ayarladiktan sonra robotik kol, talimatlara gére dogru bir sekilde
sayacak ve hareket edecek ve kullanicinin her zaman dogru miktarda ve tutarli mal teslim etmesini

saglayacaktir.

isbirlikgi robotun basit programlama yéntemi, paketleme ve istifleme islemlerini basitlestirir. Robotun galisma
oturumu sirasinda, kullanicinin robotun ¢alisma yériingesini degistirmesi veya hareketi artirmasi veya
azaltmasi gerekirse (paketleme kutusunun boyutu, istifleme katmanlarinin sayisi ve her katmanin sayisi gibi),

robot calismaya devam edebilir. Hizli devreye alma ve noktalarin degistiriimesinden sonra tekrar.
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